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Kollektiva dynamiken hos autonoma robotar i en komplex miljo

Bakgrund: Beteendet och interaktionen mellan
autonoma individer spelar en viktig roll i manga
naturliga fenomen och artificiella system. Exempel
som hur djur organiserar sig i flockar, svarmar eller
kolonier, och forskning pagar i att forsta sig pa hur
dessa beteenden uppstar, koordineras och paverkas
av omgivningen. Autonoma robotar kan anvandas
for att efterlikna dessa beteenden och kan
dessutom anvandas i komplexa miljoer for att underséka hur man kan konstruera komplexa
kollektiva beteenden.

Problembeskrivning: Projektet gar ut pa att studera kollektiva rérelsemonster och beteenden med
hjalp av autonoma robotar. Syftet ar att undersdka hur komplexa beteenden uppstar nar enkla
agenter (agenter som foljer enkla regler, har begransade majligheter att kdnna av bade omgivningen
och andra agenter samt ingen vetskap av nagon gemensam plan) interagerar med varandra och
omgivningen.

Arbetssatt: Projektet bestar av praktiskt arbete i form av att designa och bygga robotarna samt
studerar det dynamiska systemet.

Gruppstorlek: 6 studenter
Malgrupp: F, GU-fysik, TM, E, Z, D, IT eller liknande
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