
Enstegstillverkning av mekanism 

genom 3D-printing
3D-printing eller additiv tillverkning möjliggör digital design

av komplexa geometriska produkter. Mekaniska mekanismer

har bred tillämpning när det gäller t ex robotarmar och

självexpanderade strukturer (inom t ex biomekanik). Genom

additiv tillverkning kan dessa mekanismer tillverkas på helt

nya sätt där mekanismens funktion aktiveras genom en

transformation (formändringsmekanism) som designas

digitalt. Härigenom kan montering och fogning elimineras.

Arbetet är tänkt att bestå i en inledande litteraturstudie där målet 

att är att undersöka mest lämpliga additiva tillverkningsmetoder 

för enstegstillverkning av mekaniska mekanismer. Vidare bör 

arbetet adressera lämpliga mjukvaror för design och slutligen ta 

fram testobjekt(s) som bereds och tillverkas med primärt polymer 

3D-printing. De tillverkade mekanismerna utvärderas sedan med 

avseende deras funktion och tillverkningsbarhet.
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Existing experience
Case study:
The Scissor lift mechanism has been designed and digitally assembled
in a compact state. The CAD model was then manufactured using a
metal 3D printer out of Titanium powder which exhibits a clear
retraction function in the As-printed state. The potential application of
such structures could be in expandable orthopaedic implants which are
implantable through minimally-invasive surgery procedures.


