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Figur: schematisk skiss av en bioimiterande infangare

Bakgrund

Luftrummet pa lag hojd anvands alltmer av manga olika typer av obemannade
drénare. Narvaron av dessa dronare kan utgéra en risk for anlaggningar pa marken.
Inom civil luftfart riskerar privatpersoners dronare Over flygplatser, kraftverk, and
sjukhus att ha stor paverkan pa kommersiell och offentlig verksamhet; och inom
militar verksamhet sa kan bevapnade dronare anvandas for att attackera denna
infrastruktur for att utféra krigsbrott. Det finns ett avsevart intresse att utveckla
tekniska |0sningar for att motverka dessa risker i ett otal sammanhang. Sarskilt nar
det galler att skydda civil infrastruktur maste motmedel vara sakra, t.ex. genom att
vara icke-explosiva, garna aven till l1ag kostnad och idealiskt ocksa kunna infanga
malet intakt.

Problem och malformulering

Uppgiften bestar i att konceptuellt konstruera och utveckla en ny motmedelsteknologi
for dronare genom bioimitation. Genom att efterlikna rovfaglar kan det féreslagna
systemet anvanda en bioimiterande nabb integrerat i en existerande dronare, som ett
redskap for att infanga en langsammare dronare i luften. Projektet fokuserar pa att
utveckla den bioimiterande nabben; malet ar att utveckla en prototyp for en pa
avstand utldsbar mekanism for nabben som kan integreras i ett drénarchassi.

Metod

Uppgifter som ska utforas inbegriper konceptuell-, system- och detaljkonstruktion av
nabbsystemet, CAD-konstruktion och 3D-utskrift av nabbstrukturen; inférlivande av
tillampliga radiostyrda utlosningsmekanismer och styrdon samt integration av det
kompletta systemet i ett demonstratorchassi for en drénare. Beroende pa hur arbetet
fortskrider, kan flygande demonstrationer bli aktuella.

Forkunskapskrav
Sokande ska ha en bakgrund inom &tminstone ett av fdljande omraden:
systemkonstruktion, flygplan, radiostyrning, teknik och metoder for 3D-utskrift, och



eller CAD.
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