
SPECIELL RELATIVITETSTEORI I

Def : Inertial System : Ett referenssystem
dar TrGneTSLAGEN galler :

FRIA PARTIKLAR ROR SIG MED

KONSTANT (VERTOR)HASTIGHET -

GALILEI TRANSFORMATION

Syn ay
Si X = X - vt

⑦ ① ti y = Yt
&

L↓ S& ⑨

"O * z = z
O ⑳ XI

t = t
-> D-L

↓z z



GALILEITRANSFORMATION EN LEMNAR

TRGHETSLAGEN OFRANDRAD :

x = x - vt = u = u - v = a = a

·

S
.

ett system Som vor sig med Konstantdu

hastighto relativt ett inertial-

System ar ocusi
ett inertial system

MENX = x - vt ANDRAR MAXWELLS ERV
.

t.ex
. Gusets hastighten Er inte sammar

c = c - v







SNABB HERLEDNING :

X =
Vx + xt + S

X
,
0

,
S

Borja med RONSTANTER

· S kan bestmmas frau villkoret
X= X = 0 vid t = o = > 8 = 0

· ↳ kam bestmmas from vorelse

ar O :
X = 0 is X= vt iS

S

7

=> x =
- vw

,

dis : x = V(x - vt)

X = vt

-- XI
&-> X

Of
O

(X' = 0 alltid]



X = U(X - ot) och p . g . a . Symmetri :

X = V(x) +Ot 2

Har Newton Skulle saga t=t=
V = 1.

Einstein Sager istallet
: X=ct on x = ct

at = U(ct - vt)

ct = r(c+ vt)=-1 - u2, 2
C

Till sist kan man

lose ut
2)vid t = ((t- &











Mmm
...

Ervationerna barjan se

kranlige ut
...

Vi maste hitta

battre motation !
ei

T
.

ex :

a x UzV/c2 Autch
!

& z

a









En HANDELSE beskrivs ar en punkt i

RUMTID : XM = (x
* x x

= x3)

xty
Den tieligare LORENTE TRANSFORMATIONEN Kam

Som en MATRIS :uttryckas
V - 0x 09

Xo

-
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-& U EINSTEINSu -- CYu ! = Xv / - RONVENTION
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UNDER

LORENTA : MAXDX=MsA*NrA
TRANSF

=MMNDBA
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↓ S

11518 = Me (Meresom(


























