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Teoretiska larmal

Pa ”godkintniva” forvintas du kunna:
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12.1 redogora for funktionsbegreppen (def. 12.1), begreppen nivakurva och nivayta

12.2 ge en intuitiv beskrivning av begreppet grénsvirde (som i inledning till 12.2).

12.2 forklara vad som menas med att en funktion ar kontinuerlig

13.1 definiera begreppen lokalt maximum/minimum, sadelpunkt, globalt
maximum/minimum, kritisk punkt och singulédr punkt.

14.3 veta vad som menas med medelvirdet av en funktion av tva eller tre variabler
pa ett omrade.

14.4 ange sambandet mellan cartesiska och poldra koordinater samt sambandet
mellan areaelementen.

14.4 kiinna till vad som menas med att en transformation R? — R? &r ett-ett (sid 838).

14.6 ange sambanden mellan cartesiska och sfiriska/cylindriska koordinater samt
sambandet mellan volymelementen.

11.3 forklara vad som menas med bagldngdselement

11.3 forklara vad som menas med enkel sluten kurva, samt vad som menas med
orientering av en kurva

15.1 redogora for sambandet mellan vektorfilt och filtlinjer.

15.2 definiera begreppet konservativt vektorfilt i ett omrade

15.2 kdnna till nodvindiga villkor for att ett vektorfilt skall vara konservativt (sid 876)

15.2 forklara sambandet mellan nivakurvor till potential och féltlinjerna till ett
konservativt vektorfalt.

15.3 definiera begreppet kurvintegral av en funktion

154 definiera begreppet kurvintegral av ett vektorfalt

15.5 definiera begreppet ytintegral av en funktion dver en yta

15.6 definiera begreppet flodesintegral (flode av ett vektorfilt genom en orienterad yta)

16.2 definiera begreppen killfritt (solenoidal) och virvelfritt (irrotational) vektorfilt.
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12.2 definiera begreppet grinsvirde och motivera definitionen

12.3 definiera begreppet partiell derivata och hirleda tangentplanets ekvation.

12.6 definiera begreppet differentierbar funktion.

12.6 redogora for relationerna mellan egenskaperna for en funktion: kontinuerlig,
kontinuerliga partiella derivator samt differentierbar

12.6 formulera och bevisa kedjeregeln for f o g da g : R — R? och f : R> — R samt
formulera kedjeregeln pa matrisform for f o g da g : R® — R™ och f : R™ — RF
(se sid. 718).

12.7 definiera begreppen gradient och riktningsderivata, redogora fér och bevisa deras
egenskaper (sats 12.7.6, sats 12.7.7 samt markerad ruta s 727).

13.3 motivera Lagranges multiplikatormetod

14.1 forklara vad det innebér att f &r integrerbar 6ver ett rektanguléirt omrade
i planet (s 816 och 817)

14.3 formulera och bevisa medelvirdessatsen (sats 14.3.3) for dubbelintegraler.

14.4 formulera satsen om variabelsubstitution i dubbelintegraler (sats 14.4.4).

11.3 motivera formeln f6r berdkning av kurvlingd.

154 definiera begreppen omrade, sammanhdngande omrade och
enkelt samanhdngande omrade.

154 formulera satsen om kurvintegralers oberoende av integrationsvigen och bevisa att
om vektorfaltet &r konservativt sa ar kurvintegralen oberoende av integrationsvigen

15.3-4 | motivera definitionerna av begreppen kurvintegral av funktion/vektorfilt.

15.5-6 | motivera definitionerna av begreppen ytintegral av en funktion och flédesintegral .

16.1 formulera sats 16.1.1 om divergensen som flédestéthet.

16.1 formulera sats 16.1.2 om rotationen som virveltéithet.

16.2 formulera och bevisa sats 16.2.3 g) och h)

16.3 formulera Greens formel (sats 16.3.6)och bevisa den for z- och y-enkla omraden.

16.4 formulera och bevisa divergenssatsen (sats 16.4.8) i tre dimensioner fér x—, y— och
z-enkla omraden.

16.5 formulera Stokes sats (16.5.10).




